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2. ᴆҍ

2.1 ᴆ

2.2

RVNet-XMB-S֟ ῍ 6ҩ ̔ұ X1ȁұ X2ȁ RJ45 X3ȁ RJ45 X4
X

ᆀ
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1 TX+

2 TX-

3 RX+

6 RX-

Link ̆ Active Ȃ 10/100M ̆ ̂֜ T568A/
T568B̃ Ȃ

2.2.3 24VDC X5

X5 RVNet-XMB-S 24VDC ῀ Ȃ ῀ ̔24VDC±20%/100mAȂ
҉ ̆ ҹ 24VDC ῀Ȃ

2.2.4 WiFi X6

;� 591HW�;0%�6 :L)L ̆ 60$ ̆ ᵬ

���������0+]̆ �'%ȁ��'%̆ ��ȍȂ
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2.3ῖ

2.4

RVNet-XMB-S֟ ҩ LED ̔ᵝԍ ҉ Pwr ȁ BUSұ ȁ

LAN ȁ ץ WiFi Ȃ

ᵬ Pwr BUSұ LAN WiFi

҉ ֦

֦ ֦ȁ
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3.

ѿ ⌠ RVNet-XMB-S֟ ̆ ץ Ҋץ ֟ ∆ Ȃ

3.1҉ ȁ

RVNet-XMB-S 24VDC ̆ Pwr ֦̆ ҉ WiFi
҉ ᵬҹ AP ̆ WiFi ֦Ȃ

3.2 ȁ Web

ץ ̂֜ ̃ RVNet-XMB-S RJ45 Ȃ

ꜚԅ ̂ ֓ Ṝᴪ Ȃ̃

IP 192.168.1.100Ȃ Ҋ ̔

҉ Internet Explorer ̆ ῀ 1̔92.168.1.188̂ RVNet-XMB-S ₮ IP ̃̆

̆ RVNet-XMB-S ῤ Web .

Ҋ ̔
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Ḥ ̔ PLC Ḥ

̔ LAN IPȁ ȁ ῏

:L)L ̔ ╠ :L)L ̆ 6WDWLRQ $3ң ’Ȃ

3.2.1 LAN

PLC IP ̔ PLC IP ̕

LAN IP ȁ ȁ ῏̔ LAN IP ȁ ȁ ῏̆ 192.168.1.188̕

̔ Ώ PLC ̕

Modbus TCP ̔RVNet-XMB-SẠModbus TCP Ⱶ ̆ 502̕
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RVNetS7 ̔ 1099

SmartIE ⱳ ̔ SmartIE S71200ȁS71500 PLC

SmartIE Mapping̔SmartIE 1200 PLC ̆V DB ῏

3.2.3ұ

ⱳ ̔ ױ ұ Modbus׆ ModbusҺ ̔

ȁ ᵝȁ ᵝȁẢ ᵝ̔ ȁ ᵝȁ ᵝȁẢ ᵝ̆

ҍ Modbus ұ ѿ ̔

̔ 30ms ̕

: 3000ms̕

Modbus׆ ̔ұ Ạ Modbus׆ Ȃ
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3.2.2 WIFI

Station̂ ̃̔ ̆ ᵬҹ :L)L ̕

6WDWLRQⱳ ̔6WDWLRQⱳ ̆῏ ↕Ҍ ⱳ Ȃ

66,'̔ $3 66,' ̆ ��ҩ Ȃ

̔ $3 ̆ ��ҩ Ȃ

ⱴ ̔ $3 ⱴ ̆ ȁ:(3ȁ:3$ :3$� Ȃ

ꜚ ,3 ̔ ̆ ׆ ,3 ̆ ᶏ ,3 Ȃ

,3 ̔6WDWLRQ ,3 Ȃ

̔6WDWLRQ ̆ �������������Ȃ



ᶏ Ύ ROVIN Automation

11

῏̔6WDWLRQ ῏ ̆ �����������Ȃ

AP̂ ᵬҹ ̃̔ ̆ ᵬҹ:L)L ̆ ̕

$3ⱳ ̔$3ⱳ ̆῏ ↕Ҍ⇔ ⱳ Ȃ

⇔ 66,'̔ ⇔ $3 66,' ̆ ��ҩ Ȃ

⇔ ̔ ⇔ $3 ̆ ��ҩ Ȃ

⇔ ⱴ ̔ ⇔ $3 ⱴ ̆ ȁ:(3ȁ:3$ :3$� Ȃ

$3 ,3 ̔$3 ,3 ̆ �����������Ȃ

̔$3 ̆ �������������Ȃ

$3 ̔ ᵬҹ $3 ̆ ᶫ ,3 № Ȃ

҉ץ ₯> @ ̆591HW�;0%�6 ᵝ ꜚȂ ⌠ ῀

,3 ┘ ץ Ȃ
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̔ModbusҺ ₮ ̕

WiFi

$3̂ ᵬҹ ̃²! ̔ ╠ ᵬҹ $3 ̕

̔ ᵬҹ $3 ̆ ╠ ̕

6WDWLRQ̂ ̃²! ̔ $3 ̕

Ḥ ̔ ╠ $3 Ḥ ̕

Ḥ

̔591HW�;0%�6҉ ̕

҉ ῤ ̔591HW�;0%�6 ̆ ’ҊҌ ֟ ̕

̔RVNet-XMB-S҉
҉ ῤ ̔RVNet-XMB-S ̆ ’ҊҌ ֟ ̕

4.WiFi

RVNet-XMB-S WiFiⱳ ̆RVNet-XMB-S AP+STATION ᵬ ̆Ҋ ׃≢№ ᵬҹ AP
Station Ҋ Ȃ

4.1 Station̂ ̃

RVNet-XMB-S AP ƻƴ

ҊŒ ̃

R Ļ઼✝ㄟ⭘

�× �?

>|
'

>|�Œ 7-

Ҋ!Œ

׃̃ Φ֟мм

tation
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2. “Station( )” Ҭ “ᶏ APⱳ ̆⇔ ”̕

3. ₯“ ╠ ”̆ ̆ ̆ ῀ ̆ ₯“ ”̕
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4. ҉ѿ ̆ ꜚ ᾟ“ ”ȁ“ ” “ ”̆
Station Ҋ IP ȁ ῏ ̆ “ ꜚ IP ” ̆↕

Station ׆ DHCP IP ̆ “ ꜚ IP ” ῏ ̆↕ᶏ IP ȁ

῏ ̕

5. ̆ ₯“Ҋ ”̔
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4.1.2 Station

1. AP ̆ Ḡ ѿ AP Ҋ ῤ̕ NetDevice
̕

̆ ⌠ ѿ ᴪ (WiFi) ̆(WiFi) ҹ ᵬҹ Station Ҋ̆ AP ̆

⌠ IP ̆ IP ᵬ̆ ȁPLC ֜ ̕

2. Station ᵬ Ҋ ῖ ̕
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A) NetDevice

NetDevice ̆҉ ԅ“ ” Ҋ̆“WiFi
”>>“Station( )”̆ ץ ⌠ Station ҹ“ ⱳ ”̆ғ Ḥ

ҹ“-55dBm(Ḥ )”̆ ╠ IP ҹ“192.168.1.189”̕

4.2 AP̂ ᵬҹ ̃

RVNet-XMB-Sᵬҹ AP ̆ WiFi ̂Statioñ ̆ ԍ ̆ҳ

PLC Ȃ

4.2.1 APⱳ

1. ľNetDeviceĿ ΐ̆ Ҋ ⌠ ̆ ῀ḱ ̕
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2. “AP( ᵬҹ )” Ҭ “ᶏ APⱳ ̆⇔ ”̕

⠀�W  Q



ᶏ Ύ ROVIN Automation

19

Ãḱ “⇔ ”̆ “RVNet-XMB-S:XXXXXX”̆ῒҬ“XXXXXX”ҹ֟ ↓ ̕

B̃ “⇔ ” ῀ ̆₮ “12345678”̆ 8ҩ ̕

C̃“ ⱴ ” ̂Ҍ ῃ ȁ̃WEPȁWPA WPA2 ̆ WAP2̕
D “̃AP IP ”̆ ᵬҹ AP IP ̆ 192.168.3.1̆ ҹ 255.255.255.̀

�Ã A萑ԐC�R‚ 1V �×̀�^ A萑�W‡�_ ῐ �s ��Ȩ̈Ŷ=1숀ᰦ�îÂ �×3“ ̆˖

�

ҩ̂

ᔿ
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4.2.2 AP

1. ̆ ⌠“RVNet-XMB-S:XXXXXX”̆ ῀ ̆ ̕

2. “RVNet-XMB-S:XXXXXX” ⱳ ̆ Ҋ ̆RVNet № ԅ

192.168.3.100 IP ̆ғ ᵬҹ IP ҹ 192.168.3.1̕
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3. ᾢ ᵬҹ IP PING ᵬ̆ ⱳ̕ Ҋ ̆ ץ

ping 192.168.3.1̆ RVNet-XMB-S ̕

4. ץ 192.168.3.1 ᵬ̆ IP ҹ PLC WiFi IP ̕

NetDevice
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NetDevice ̆҉ ԅ“ ” Ҋ̆“ ╠

”̆ ץ ⌠ ╠ ѿҩ Station ̆ № IP ҹ 192.168.3.100̆ Station
Ḥ ҹ-23dBm̕

5. RVNet-XMB-S ԍ S7-1200PLC

RVNet S7-1200ȁS7-1500PLC҉ PLCẠ Ҋ ̔

1. TIA portal V14 ᴆ ̕
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2. Ҭ PLC̆ ₯ PLC̆ ȍ Ȏ̕
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3. ȍ ҍ ῃȎ̕ȍᾛ ׆ PUT/GET Ḥ Ȏ

JÒ	

�s B‘B‘�q�q

Aï�s

Aï

�q

F9,´

�q
‡2

Ȏ
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2. ȍ Ȏ̆ ₯ȍ Ȏ̆ȍᴨ Ȏ Ҍ Ȃ
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5.1 S7-1200ᶏ RVNet-XMB-S ModbusRTU׆ ⱳ

5.1.1 ⱳ

RVNet-XMB-S 的串口 1 或串口 2 分别可作为 ModbusRTU 从站运行，外部具备 ModbusRTU 主站的
设备通过 Modbus 协议访问 RVNet-XMB-S 所连接的西门子 S7-1200、S7-1500 等网口 PLC 数据。应用于
DCS 系统或者触摸屏等通过 Modbus 总线读写西门子 S71200、S71500 等网口 PLC 数据。

5.1.2

Modbus 主站设备通过 RS485 总线连接到 RVNet-XMB-S 的串行通讯口，RVNet-XMB-S 串行通讯口的
针脚定义：

RVNet 串行通讯口引脚（6 端子接口） 定义 说明

第 1 脚 COM1_A+ 串口 1 的 RS485 信号正
第 2 脚 COM1_B- 串口 1 的 RS485 信号负
第 3 脚 GND 串口 1 的 RS485 信号地
第 4 脚 COM2_A+ 串口 2 的 RS485 信号正
第 5 脚 COM2_B- 串口 2 的 RS485 信号负
第 6 脚 GND 串口 2 的 RS485 信号地
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5.1.3 RVNet

配置以串口 1 为例，串口 2 配置方法一致；
配置步骤：NetDevice 搜索修改设备参数基本参数配置串口 1 配置Modbus 从站。

1. 电脑连接 RVNet-XMB-S 模块，运行 NetDevice（V1032 版本以上）配置软件，选择查找到的
RVNet-XMB-S 模块，点击按钮栏【修改设备参数】按钮。

2. 在参数配置界面左侧选择【基本参数配置】，右侧页面选择【LAN 配置】，设置 PLC 的 IP 地址、
模块 LAN 的 IP 地址、子网掩码、TSAP 等。

3. 在参数配置界面左侧选择【基本参数配置】，右侧页面选择【串口 1 配置】，设置【功能选择】
为 Modbus 从站，设置波特率、数据位、停止位和奇偶校验参数。
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[注意]上述项可编辑 Modbus 从站地址，当多个模块 Modbus 从站串联时，需要配置不同的 Modbus 从站地址；

4. 编辑 Modbus 映射，在参数配置界面左侧选择【Modbus 映射表】；

5. 设置好后点击【下载参数】按钮，将参数下载到 RVNet-XMB-S。
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5.1.4 Modbus

Modbus 测试可采用 ModScan 软件，该软件作 Modbus 主站，去连接 RVNet-XMB-S。
1. 采用一根 USB 转 RS485 的转换线，USB 端口接入计算机，RS485 端子通过屏蔽双绞线连接至

RVNet-XMB-S 的串口 1 端子。
2. 在计算机上运行 ModScan.exe，点击“Connection”，设置相应的连接参数，此处 USB 连接的串

口号为 COM6；

3. 读取了线圈 00001 的 100 个线圈状态，查 Modbus 映射表可知为 Q0.0~Q12.4 的值；
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4. 注意：1.选择 Direct Connection to COM（USB 转换器对应的 COM 口）；2.波特率、校验位等，
这里的参数要和 RVNet-XMB-S 的串口 1 设置一致；

5. 用 NetDevice 诊断 RVNet-XMB-S 串口 1 的状态。
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6. 总结：
1) RVNet-XMB-S 的 Modbus 从站功能根据预置 Modbus 映射表进行通讯，无须在 PLC 中编写

程序；
2) RVNet-XMB-S 的 Modbus 从站通讯并不影响 RVNet-XMB-S 的以太网通讯，上位机（如编

程软件、监控组态软件、以太网触摸屏等）仍然可以通过 ModbusTCP 读写 PLC 数据。
3) 提高 RVNet-XMB-S 串口 1 的波特率（最高 256Kbps）可以加快 Modbus 数据采集的速度；

如果 Modbus 通讯线较长应适当降低波特率。

5.2 S7-1200ᶏ RVNet-XMB-S ModbusRTUҺ ⱳ

5.2.1ⱳ

RVNet-XMB-S 的串口 1 或串口 2 作为 Modbus 主站运行，连接外部 Modbus 仪表，根据预置命令在
西门子网口 PLC（S7-1200、S7-1500、SMART S7-200 等）和 Modbus 仪表之间交换数据。应用于西门子网
口 PLC 和 Modbus 仪表进行通讯。

RVNet-XMB-S 可最多配置 72 条数据交换命令，可以传送的数据类型包括位、字节和字。单条命令
最多一次传送连续的 100 个字（寄存器），对 Modbus 站点数目并无限制。
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5.2.2

RVNet-XMB-S 的串口 1 或串口 2 总线接口连接外部 Modbus 仪表，RVNet-XMB-S 串行通讯口的针脚
定义：

RVNet 串行通讯口引脚（6 端子接口） 定义 说明
第 1 脚 COM1_A+ 串口 1 的 RS485 信号正
第 2 脚 COM1_B- 串口 1 的 RS485 信号负

第 3 脚 GND 串口 1 的 RS485 信号地
第 4 脚 COM2_A+ 串口 2 的 RS485 信号正
第 5 脚 COM2_B- 串口 2 的 RS485 信号负
第 6 脚 GND 串口 2 的 RS485 信号地

5.2.3 RVNet

配置以串口 1 为例，串口 2 配置方法一致；
配置步骤：NetDevice 搜索修改设备参数基本参数配置串口 1 配置Modbus 主站。

1. 电脑连接 RVNet-XMB-S 模块，运行 NetDevice（V1032 版本以上）配置软件，选择查找到的
NetDevice 模块，点击按钮栏【修改设备参数】按钮。

2. 在参数配置界面左侧选择【基本参数配置】，右侧页面选择【LAN 配置】，设置 PLC 的 IP 地址、
模块 LAN 的 IP 地址、子网掩码、TSAP 等。
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3. 在参数配置界面左侧选择【基本参数配置】，右侧页面选择【串口 1 配置】，设置【功能选择】
为 Modbus 主站，设置波特率、数据位、停止位和奇偶校验参数。如果为多 Modbus 从站设备的
总线网络，建议设定通讯同步时间，一般为 30~50mS；

4. 在参数配置界面左侧选择【Modbus 主站 1】对应串口 1，右侧页面点击【新建命令】配置数据
交换命令。
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5. 编辑新建 Modbus 数据传送命令对话框，配置完成后点击【检查】查看有无错误，点击【确定】
保存该命令。

如上：
1) 数据传送方向

 ModbusS7：读取 Modbus 仪表数据传送到西门子 PLC；
 S7Modbus：读取西门子 PLC 数据传送到 Modbus 仪表；
传送的数据个数、数据类型和数据区域
 对于位传送，只能传送一个位，数据区域：COIL 和 INPUT；
 对于字节传送，最多连续的 200 个字节，数据区域：COIL 和 INPUT；字节传送只能

是 ModbusS7 方向。
 对于字传送，最多连续的 100 个字，数据区域：INPUT REG 和 HOLDING REG（输

入寄存器和保持寄存器）。
2) S7 站点的起始地址：指定 PLC 传送区域，对于 S7-200 的 V 区请选择 DB1。另外对于 S7-200

的 SM/AI 区只能读取，不能写入。
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3) Modbus 站点的起始地址：指定 Modbus 站号和数据区起始地址。另外对于 INPUT REG 只
能读取不
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2. ᶷ ȍ ֜ Ȏ̆ ȍ⇔ ȎȂ

3. ₮ Ҭ ModbusTCP̆ Ⱶ IP ̆ ҹ 502̆
LAN̆ ₯ȍ Ȏ Ȃ

4. ᶷ ץ ̆ ȍ 0Ȏ̆ פ ֜ Ȃפ
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5. ₯ȍ Ȏ̆פ Ȃפ

҉̆ ӈ Ҋ̔

1) ᴰ ̔

  ̔ ModbusTCP Ⱶ ̆D ⌠ RVNet
PLC̕

  ̔ RVNet PLC ̆D ⌠ ModbusTCP Ⱶ

̕

2) ᴰ ҩ ȁ

 ԍᵝᴰ ̆ ᴰ ѿҩᵝ̆ ̔COIL INPUT̕
 ԍ ᴰ ̆ 200ҩ ̆ ̔COIL INPUT̕ ᴰ

 Ȃ

 ԍ ᴰ ̆ 100ҩ ̆ ̔INPUT REG HOLDING REĜ ῀

Ḡ Ȃ̃

3) ̔ RVNet PLCᴰ ̆ ԍ S7-200 V
DB1Ȃ ԍ S7-200 SM/AI ̆Ҍ Ώ῀Ȃ
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4.
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8. NetDevice ̆ ₯ȍ Ȏ פ Ḥ Ȃ

5.5 S7-1200 RVNet-XMB-Sҍ S7 ↓ PLC ̂S7TCP ̃

ᶛץ 6�������&38 ����& '&�'&�'&�ҍ 6�����̂ 591HW�6����̃ҹ

ᶛ֜ ̆6������ȁ60$57 6�����ҍӊ ᵌ̆ҌẠ ׃ Ȃ

5.5.1 RVNet-XMB-S ֜ פ

�、打开 1HW'HYLFH，搜索到 591HW�;0%�6 后，选择【修改设备参数】；
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�、新建客户机

 点击数据交换，右键创建新的客户机 �；
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�、客户机监视

₯ ȍ̆ Ḥ Ȏҹ ̆ғȍ Ȏ ꜚ̆

Ḥ ⱳȂ

5.5.2 ֜

�、打开 6,0$7,& 0DQDJHU 变量表，对 '%��'%:��� 进行数据修改为 %&��+�
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�、打开 7,$ SRUWDO 9�� 变量监控与强制表，对 '%����'%:� 进行数据监视，

值为 %&��+；

5.6 SMART IE ↓ S7-1200ȁS7-1500

SMART IE RVNet-XMB-S ץ ҍ S7-1200ȁS7-1500 ץ Ȃ

1. WinCC flexible ᴆ̆ SMART IE ↓ ̕
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2. ₯ȍ Ȏ̆ ̆ ȍ ꜚ ȎҬ SIMATIC S7 200 ȍ̆ Ȏ ץ ̆HMI
—ȍ Ȏ ῀ IP ̆PLC —ȍ Ȏ ῀ RVNet-XMB-S IP ̕

3.
SMART IE RVNet-XMB-S̆ S7-1200ȁS7-1500 DB ȁM ȁQ ȁI Ȃ

̔ ᴆҬ ҍ PLC ῏ ̔

V PLC DB ̕ V PLC DB ῏ ҍ RVNet-XMB-S Ҭ ȍSMART
IE MappingȎ ῏̆ΐᵣ῏ Ҋ̔

Mapping=1 ̔

V0—V32767 DB1.DBX32767̕
Mapping=2 ̂DB 10000̃̔

V0—V9999 DB100.DBX0—DB100.DBX9999
V10000—V19999 DB101.DBX0—DB101.DBX9999
V20000—V29999 DB102.DBX0—DB102.DBX9999
V30000—V32767 DB103.DBX0—DB103.DBX2767

Mapping=3 ̂DB 1000̃̔
V0—V999 DB100.DBX0—DB100.DBX999
V1000—V1999 DB101.DBX0—DB101.DBX999
V2000—V2999 DB102.DBX0—DB102.DBX999
V3000—V3999 DB103.DBX0—DB103.DBX999
……………………………………………………………………………………
V32000-V32767 DB132.DBX0—DB132.DBX767

M PLC M ̕

Ȃ
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Mapping=1 ̔ VW0 PLC DB1.DBW0̕
Mapping=2 ̔ VW0 PLC DB100.DBW0̕
Mapping=3 ̔ VW0 PLC DB100.DBW0

6.֟

֟ RVNet-XMB-S

ץ

Pwr̆Com1̆Com2̆WiFi

ץ

₮

TCP

Link/Active ̆ ꜚ ֜

RJ45

10/100Mbps

ModbusTCPȁModbusUDP
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TCP

ModbusTCPȁModbusUDP

32ҩ

X1 ( PLC)

ᴰ

RS485

9.6Kȁ19.2Kȁ38.4Kȁ57.6Kȁ115.2K

ModbusRTUȁModbusASCII

X2 ( HMI)

₮

RS485

9.6Kȁ19.2Kȁ38.4Kȁ57.6Kȁ115.2K

ModbusRTUȁModbusASCII

ᴆ

OPC ᴆ

WinCCȁ ב ȁ ȁⱬ ȁ ȁIFIXȁINTOUCH

KepwareOPC

ΐ

IE ̆ 192.168.1.188ȁNetDevice

ᶫ 24V

24VDC/100mA

ᵬ 0~60Ņ

ᵬ 95% ₀

Ὶ 2014/30/EU

CE

(L*W*H) 115*27*75mm

150g
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7. ױ

̔ Ὲ

̔ қ 2766

̔250101

̔0531-88689022

ᴰ ̔0531-88689022

̔ ҙ └ Ὲ

̔ қ 88

̔266107

̔0532-68894021 83029299

ᴰ ̔0532-83029299

̔18753243991̆garywei@dingtalk.com

̔www.qiyuanauto.cn

ḤῈᴧ ̔

mailto:garywei@dingtalk.com
http://www.roviniot.com
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